17/08/2015 Curriculo do Sistema de Curriculos Lattes (Tiago Roux de Oliveira)

Tiago Roux de Oliveira

Bolsista de Produtividade em Pesquisa do CNPq - Nivel 2 - CA EE - Engenharia Elétrica
e Biomédica

Enderego para acessar este CV: http://lattes.cnpq.br/2236381891580848
Ultima atualizagdo do curriculo em 05/08/2015

Possui graduacdao em Engenharia Elétrica com énfase em Telecomunicacoes pela Universidade
do Estado do Rio de Janeiro (2003), mestrado e doutorado em Engenharia Elétrica pela
Universidade Federal do Rio de Janeiro (2006 e 2010) e po6s-doutorado (2014) pela University of
California, San Diego (UCSD). Durante seu doutoramento recebeu a Bolsa Nota 10 da FAPERJ por
mérito académico. Em 2012 foi agraciado com o Prémio Capes de Tese e também com o Prémio
Jovem Cientista do Nosso Estado concedido pela FAPERJ. E professor adjunto do Departamento de
Engenharia Eletronica e Telecomunicacdes (DETEL) e pesquisador do Programa de Pds-Graduagao
em Engenharia Eletrénica (PEL) da Universidade do Estado do Rio de Janeiro (UERJ), pesquisador
colaborador da Universidade Federal do Rio de Janeiro (COPPE/UFRJ), assim como do Centro
Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca (CEFET-RJ). Suas areas de interesse
sao: controle ndo-linear, controle adaptativo, realimentacdo de saida, controle a estrutura variavel,
controle por modos deslizantes, controle extremal, sistemas com atraso, controle de PDEs,
matematica bioldgica, fontes de energias renovaveis, controle de formacdo de sistemas
multiagentes, nanoposicionamento por atuadores piezoelétricos, controle de robds e servovisao
robdtica. E membro da Sociedade Brasileira de Automatica (SBA), IEEE Control Systems Society
(CSS), IEEE Robotics and Automation Society (RAS), International Federation of Automatic Control
(IFAC) e American Mathematical Society (AMS). Atualmente é também membro do IFAC Technical
Committee - Adaptive and Learning Systems (TC 1.2) e Control Design (TC 2.1). Em 2015, foi eleito
conselheiro da Sub-Reitoria de Pds-Graduagdo e Pesquisa SR-2 da UERJ para o biénio 2015-2017.
(Texto informado pelo autor)

Identificacao

Nome Tiago Roux de Oliveira
Nome em citagdes bibliograficas OLIVEIRA, T. R.;Oliveira, Tiago Roux;Oliveira, T.R.

Endereco

Endereco Profissional Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Centro de Tecnologia e Ciéncias,
Faculdade de Engenharia.
Rua Sdo Francisco Xavier 524, Departamento de Engenharia Eletronica e
Telecomunicagdes, sala 5018E
Maracana
20559900 - Rio de Janeiro, RJ - Brasil
Telefone: (21) 23340026
URL da Homepage: http://www.pel.uerj.br/

Formacao académica/titulacao

2006 - 2010 Doutorado em Engenharia Elétrica (Conceito CAPES 6).
Universidade Federal do Rio de Janeiro, UFRJ, Brasil.
Titulo: Rastreamento para Sistemas Incertos Fortemente Nao-lineares com
Direcdo de Controle Desconhecida, Ano de obtengdo: 2010.

Orientador: @' Liu Hsu.
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2004 - 2006

1999 - 2003

1996 - 1998

Pds-doutorado
2014 - 2015

Curriculo do Sistema de Curriculos Lattes (Tiago Roux de Oliveira)

Bolsista do(a): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ], FAPERJ, Brasil.

Palavras-chave: Sistemas Nao-lineares Incertos; Diregao de Controle
Desconhecida; Controle por Modos Deslizantes; Realimentacgdo de Saida;
Rastreamento global/semi-global; Fen6meno de Peaking.

Grande area: Engenharias

Grande Area: Engenharias / Area: Engenharia Elétrica / Subarea: Eletronica
Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos / Especialidade: Controle de
Processos Eletronicos, Retroalimentagdo.

Mestrado em Engenharia Elétrica (Conceito CAPES 6).
Universidade Federal do Rio de Janeiro, UFRJ, Brasil.

Titulo: Controle de Sistemas Incertos com Diregao de Controle
Desconhecida,Ano de Obtencao: 2006.

Orientador: @ Liu Hsu.

Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico, CNPq, Brasil.

Palavras-chave: Sistemas Incertos; Realimentagao de Saida; Controle por
Modos Deslizantes; Controle Adaptativo; Direcdo de Controle Desconhecida;
Rastreamento Exato.

Grande area: Engenharias

Graduacdo em Engenharia Elétrica.

Universidade do Estado do Rio de Janeiro, UERJ, Brasil.
Titulo: Projeto de Monitoracdo de Ambientes.
Orientador: Alexandre Assis Carvalho.

Ensino Médio (2° grau).

Colégio Marista Sdo José, CMS], Brasil.

P6s-Doutorado.

University of California, San Diego (UCSD), UCSD, Estados Unidos.
Bolsista do(a): Coordenacao de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel
Superior, CAPES, Brasil.

Grande area: Engenharias

Formacao Complementar

2015 - 2015

2015 - 2015
2014 - 2014

2014 - 2014
2011 - 2011
2011 - 2011

2003 - 2004

Atuacao Profissional

Nonlinear Systems (with Prof. Miroslav Krstic). (Carga horaria: 30h).
University of California, San Diego (UCSD), UCSD, Estados Unidos.
Sampled-Data and Approximate Predictors for Delays. (Carga horaria: 8h).
12th IFAC Workshop on Time Delay Systems, University of Michigan, Ann
Arbor, TDS 2015, Estados Unidos.

Extremum Seeking and Lie Bracket Approximations.

Workshop at 53rd IEEE Conference on Decision and Control (CDC 2014), IEEE,

Estados Unidos.

Control of Distributed Parameter Systems. (Carga horaria: 30h).
University of California, San Diego (UCSD), UCSD, Estados Unidos.

Introducdo a Modelagem Fisico Bioldgica. (Carga horaria: 48h).
Associacdo Instituto Nacional de Matematica Pura e Aplicada, IMPA, Brasil.

Andlise na Reta (com Prof. Elon Lages Lima). (Carga horaria: 48h).
Associacdo Instituto Nacional de Matematica Pura e Aplicada, IMPA, Brasil.

Extensdo universitaria em Treinamento para Certificagdo CISCO - CCNA.

Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca, CEFET/RJ,

Brasil.
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Universidade do Estado do Rio de Janeiro, SR-2, Brasil.

Vinculo institucional
2015 - Atual
Outras informagoes

Vinculo: Membro de comité assessor, Enquadramento Funcional:

Representante do Centro de Tecnologia e Ciéncias no Conselho Consultivo da
Sub-Reitoria de Pds-graduacdo e Pesquisa SR-2 na UERJ.

International Federation of Automatic Control, IFAC, Austria.

Vinculo institucional
2014 - Atual
Outras informagoes

Vinculo: Membro de comité assessor, Enquadramento Funcional:

Member of the IFAC Technical Committee - Adaptive and Learning Systems
(TC 1.2) & Control Design (TC 2.1)

Universidade do Estado do Rio de Janeiro, PIBIC, Brasil.

Vinculo institucional
2013 - Atual
Outras informagoes

Vinculo: Membro de comité assessor, Enquadramento Funcional:

Comité Consultor Interno da SELIC - Processo de Selegdo do Programa
Institucional de Bolsas de Iniciacdo Cientifica

Universidade do Estado do Rio de Janeiro, UERJ, Brasil.

Vinculo institucional
2010 - Atual

Outras informagoes

Vinculo institucional
2010 - Atual
Outras informagoes

Vinculo institucional
2007 - 2010

Outras informagoes

Atividades
2010 - Atual

Vinculo: Servidor Publico, Enquadramento Funcional: Professor Adjunto,
Carga horaria: 40

Ensino, Engenharia Elétrica, Nivel: Graduacdo. Disciplinas ministradas:
Sistemas de Controle e Servomecanismos I - Laboratdrio de Sistemas de
Controle I - Sistemas de Controle e Servomecanismos II - Laboratério de
Sistemas de Controle II - Modelos Matematicos Aplicados a Engenharia
Elétrica I

Vinculo: Livre, Enquadramento Funcional: Pesquisador

Pesquisa e desenvolvimento, Membro do Corpo Docente do Programa de Pés-
Graduagdo em Engenharia Eletrdnica (PEL), Area de Concentragdo: Sistemas
Inteligentes e Automagao, Linha de Pesquisa: Controle e Automagao.
Representante da Linha de Pesquisa Controle e Automagao do PEL. Ensino,
Engenharia Eletronica, Nivel: Mestrado. Disciplinas ministradas: Sistemas
Lineares - Sistemas Nao-Lineares - Controle por Computador

Vinculo: Servidor Publico, Enquadramento Funcional: Professor Substituto,
Carga horaria: 20

Ensino, Engenharia Elétrica, Nivel: Graduacdo. Disciplinas ministradas:
Sistemas de Controle e Servomecanismos I - Laboratdrio de Sistemas de
Controle I - Sistemas de Controle e Servomecanismos II - Laboratério de
Sistemas de Controle II - Modelos Matematicos Aplicados a Engenharia
Elétrica I

Pesquisa e desenvolvimento , Centro de Tecnologia e Ciéncias, Faculdade de
Engenharia, .

Linhas de pesquisa

Controle Adaptativo Robusto e suas Aplicages

Analise e Controle de Sistemas Nao-lineares

Controle e Automacao

Universidade Federal do Rio de Janeiro, UFRJ], Brasil.

Vinculo institucional
2010 - Atual

Vinculo: Livre, Enquadramento Funcional: Pesquisador Colaborador, Carga
horaria: 20
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Outras informagoes
Vinculo institucional
2006 - 2010

Vinculo institucional
2009 - 2009

Outras informagoes
Vinculo institucional
2008 - 2008

Outras informagoes

Vinculo institucional
2004 - 2006

Atividades
2004 - Atual

Escola Naval, MM/EN, Brasil.

Vinculo institucional
2002 - 2003

Outras informagoes

Linhas de pesquisa

ou s wWNRE

Projetos de pesquisa
2014 - Atual

2013 - Atual

Pesquisa e desenvolvimento, Programa de P6s-Graduagdo em Engenharia
Elétrica da COPPE/UFRJ, GSCAR - Grupo de Simulacdo e Controle em
Automacdo e Robdtica.

Vinculo: Pesquisa e Desenvolvimento, Enquadramento Funcional: Bolsista
Doutorado, Regime: Dedicagdo exclusiva.

Vinculo: Estagio a Docéncia, Enquadramento Funcional: Aluno de Doutorado,
Carga horaria: 20

Ensino, Engenharia de Controle e Automacdo, Nivel: Graduagao. Disciplinas
ministradas: Modelagem de Sistemas Dindmicos Ensino, Engenharia Elétrica,
Nivel: Mestrado. Disciplinas ministradas: Sistemas Nao-lineares I

Vinculo: Servidor Publico, Enquadramento Funcional: Professor Substituto,
Carga horaria: 20

Ensino, Engenharia Elétrica, Nivel: Graduagdo. Disciplinas ministradas:
Laboratoério de Sistemas de Controle I

Vinculo: Pesquisa e Desenvolvimento, Enquadramento Funcional: Bolsista de
Mestrado, Regime: Dedicagao exclusiva.

Pesquisa e desenvolvimento , Instituto Alberto Luiz Coimbra de Pds
Graduacao e Pesquisa de Engenharia, .

Linhas de pesquisa

Andlise e Concepcdo de Sistemas de Controle Avangado
Controle Nao-linear

Robética

Vinculo: Colaborador, Enquadramento Funcional: Estagidrio Lab. de Controle
e Automacao, Carga horaria: 20

Automacao de Processos

Controle Adaptativo Robusto e suas Aplicages

Andlise e Controle de Sistemas Nao-lineares

Controle e Automacao

Andlise e Concepcao de Sistemas de Controle Avangado
Controle Nao-linear

Robdtica

Apoio a Nucleo Emergente em Processamento de Sinais e Controle
Descricdo: Edital FAPERJ N© 41/2013 - Programa Apoio a Grupos Emergentes
de Pesquisa no Estado do Rio de Janeiro - 2013.

Situagdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Lisandro Lovisolo -
Coordenador.

Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

Descobrindo a Engenharia e suas Aplicacdes através da Robdtica
Descricdo: Chamada CNPg/VALE S.A N° 05/2012 - FORMA - ENGENHARIA.
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Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Téo Cerqueira Revoredo -
Coordenador.
Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Auxilio financeiro.

2013 - Atual Controle Extremal Aplicado a Robdtica e a Sistemas de Navegacdo Auténoma
e de Formagao de Veiculos Mdveis
Descricao: Edital Programa de Catedras Francesas na UER] - Ambassade de
France.
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Coordenador / Félix Mora-Camino -
Integrante.
Financiador(es): Ambassade de France au Brésil/UER] - Cooperacao.

2013 - Atual Controle Extremal e suas Aplicagbes
Descricao: Chamada Plblica MCTI/CNPqg N° 14/2013 - Universal / Universal

14/2013 - Faixa A.
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Coordenador.
Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Auxilio financeiro.

2013 - Atual Adequacdo e atualizacdo de infraestrutura de redes de computadores para
pesquisa na Uerj
Descricdo: Edital FAPER] N© 22/2013 - Programa Apoio a Implantagao,
Recuperacao e Modernizagdo da Infraestrutura para Pesquisa nas
Universidades Estaduais do Rio de Janeiro.
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Coordenador / Alexandre Sztajnberg -
Integrante.

Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

2012 - Atual Modernizagao da Biblioteca de Engenharia (CTC/B) da UERJ
Descricdo: Edital FAPER] N© 20/2012 - Programa Apoio as Universidades

Estaduais do Rio de Janeiro ? Uerj, Uenf e Uezo - 2012.
Situagdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Nival Nunes de Almeida -
Coordenador.
Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

2012 - Atual Controle Robusto Nao-Linear e suas Aplicacles

Descricdo: Edital FAPERJ no. 17/2012 - Programa Jovem Cientista do Nosso
Estado (JCNE).
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Coordenador.
Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

2012 - Atual Implantacdo de um Filtro Hibrido de Poténcia para Conexdo em Redes
Elétricas sem Transformadores

Situagdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Luis Fernando Corréa
Monteiro - Coordenador.
Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

2011 - 2013 Embarcacdes ndo tripuladas para monitoracao ambiental e defesa
Descrigdo: Edital FAPER] no. 25/2010 - Apoio a Nucleos Emergentes de
Pesquisa (Pronem).
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2011 - 2013

2011 - 2012

2011 - 2012

2011 - Atual

2010 - Atual

2009 - 2014

2009 - Atual

2008 - 2008

Curriculo do Sistema de Curriculos Lattes (Tiago Roux de Oliveira)

Situacdo: Concluido; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / José Paulo Vilela Soares da
Cunha - Coordenador.

Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

Modernizacgdo dos laboratdrios de eletronica industrial, microprocessadores,
controle e automagao

Descricdo: Edital FAPER] N.© 04/2011 - Apoio as Engenharias - 2011.
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Maria Dias Bellar -
Coordenador.

Financiador(es): Fundacdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

Auxilio Instalagdo - INST
Situacdo: Concluido; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Coordenador.
Financiador(es): Fundagao Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

Edital CAPES 25/2011 - Pré-Equipamentos Institucional

Descricdo: Aquisicao do Robd SDA 10D Motoman.
Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Coordenagao de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel
Superior - Auxilio financeiro.

Base Laboratorial para o Desenvolvimento de Sistemas Robdticos em
Plataformas Offshore

Projeto certificado pelo(a) coordenador(a) Liu Hsu em 11/05/2015.

Descricao: Edital Capes no. 25/2011 - Pré-Equipamentos Institucional.
Situagao: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Coordenagao de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel
Superior - Auxilio financeiro.

Avaliagao de Desempenho de Redes Industriais de Campo
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Petrdleo Brasileiro - Rio de Janeiro - Matriz - Cooperacao.

Controle de Sistemas Incertos em Automacéo e Robodtica
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Auxilio financeiro.

Controle Avangado e Robdtica para Sistemas com Alto Grau de Automacao

Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Fundagdo Carlos Chagas Filho de Amparo a Pesquisa do
Estado do RJ - Auxilio financeiro.

Desenvolvimento de Rotinas Operacionais para Avaliagao de Novas
Tecnologias de Instrumentagao, Automagao, Controle, Otimizagao e Logistica
no LEAD

Situacdo: Concluido; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Fundacdo Coordenacdo de Projetos, Pesquisas e Estudos
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2007 - Atual
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Tecnoldgicos - Bolsa.
Controle Avangado para Nanoposicionamento por Atuadores Piezoelétricos
Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Auxilio financeiro.

PROANTAR - MABIREH
Situacdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Integrante / Llcia
de Siqueira Campos - Coordenador.

Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Auxilio financeiro.

Projetos de desenvolvimento

2013 - Atual

2009 - 2011

Controle Extremal e suas AplicagOes

Descrigdo: Chamada 2013/2014 do Programa Institucional de Bolsas de
Iniciagdo em Desenvolvimento Tecnoldgico e Inovagao - PIBITI.
Situacdo: Em andamento; Natureza: Desenvolvimento.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Coordenador / Victor Hugo Pereira
Rodrigues - Integrante / Egisto Tavares Canhanga Catema - Integrante.
Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Bolsa.

Desenvolvimento do Rob6é Submarino LUMA para Estudos de Biodiversidade e
Impacto Ambiental na Antartica

Projeto certificado pelo(a) coordenador(a) Liu Hsu em 13/03/2013.
Situacdo: Concluido; Natureza: Desenvolvimento.

Integrantes: Tiago Roux de Oliveira - Integrante / Liu Hsu - Coordenador.
Financiador(es): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico - Auxilio financeiro.

Membro de corpo editorial

2013 - Atual
2014 - Atual
2014 - Atual
2014 - Atual
2014 - Atual

Revisor de periddico

2008 - Atual
2009 - Atual
2009 - Atual
2010 - Atual
2010 - Atual
2010 - Atual
2011 - Atual
2011 - Atual
2011 - Atual
2012 - Atual
2012 - Atual
2013 - Atual

Periddico: Journal of Control Science and Engineering (ISSN: 2328-2231)
Periddico: Automation, Control and Intelligent Systems (ISSN: 2328-5583)
Periddico: Pure and Applied Mathematics Journal (ISSN: 2326-9790)
Periddico: Science Journal of Applied Mathematics and Statistics
Periddico: International Journal of Adaptive Control and Signal Processing

Periddico: International Journal of Adaptive Control and Signal Processing
Periddico: International Journal of Robust and Nonlinear Control
Periddico: Automatica (Oxford)

Periddico: IET Control Theory & Applications (Print)

Periddico: Controle & Automagao (Impresso)

Periddico: Journal of the Franklin Institute

Periddico: IEEE Transactions on Industrial Electronics (1982. Print)
Periddico: Mathematical Reviews

Periddico: International Journal of Control (Print)

Periddico: Nonlinear Dynamics

Periddico: Journal Européen des Systémes Automatisés

Periddico: The Arabian Journal for Science and Engineering
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2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2013 - Atual
2014 - Atual
2014 - Atual
2014 - Atual
2015 - Atual
2015 - Atual
2015 - Atual
2015 - Atual
2015 - Atual

Curriculo do Sistema de Curriculos Lattes (Tiago Roux de Oliveira)

Periddico: Robotics and Computer-Integrated Manufacturing
Periddico: IEEE Transactions on Automatic Control (Print)

Periddico: Journal of Systems and Control Engineering

Periddico: C&T. Revista Militar de Ciéncia e Tecnologia

Periddico: IEEE Transactions on Robotics

Periddico: International Journal of Control, Automation and Systems
Periddico: Scientific Research and Essays

Periddico: Nonlinear Analysis. Hybrid Systems

Periddico: Journal of Control Science and Engineering

Periddico: Journal of Control, Automation and Electrical Systems
Periddico: Semina. Ciéncias Exatas e Tecnoldgicas (Impresso)
Periddico: Information Sciences

Periddico: International Journal of Automation and Computing
Periddico: IEEE Transactions on Control Systems Technology (Print)
Periddico: Asian Journal of Control

Periddico: Universal Journal of Control and Automation (ISSN: 2331-6500)
Periddico: Chaos, Solitons and Fractals

Revisor de projeto de fomento

2014 - Atual
2015 - Atual

Areas de atuacao

Idiomas

Inglés
Espanhol
Portugués

Prémios e titulos
2015

2015
2015

2014
2014

Projeto: Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico
Projeto: Coordenacdo de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel Superior

Grande &rea: Outros / Area: Robética, Mecatronica e Automacao.

Grande area: Engenharias / Area: Engenharia Elétrica / Subarea: Sistemas de
Controle e Robdtica.

Grande area: Engenharias / Area: Engenharia Elétrica / Subarea: Eletrdnica
Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos/Especialidade: Controle de
Processos Eletronicos, Retroalimentacdo.

Grande &rea: Engenharias / Area: Engenharia Elétrica / Subarea: Eletrdnica
Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos/Especialidade: Automacao
Eletronica de Processos Elétricos e Industriais.

Grande area: Engenharias / Area: Engenharia Elétrica / Subarea:
Telecomunicagdes/Especialidade: Sistemas de Telecomunicagdes.

Compreende Bem, Fala Bem, L& Bem, Escreve Bem.
Compreende Bem, Fala Razoavelmente, Lé Bem, Escreve Razoavelmente.
Compreende Bem, Fala Bem, L& Bem, Escreve Bem.

Membro do Conselho Consultivo da Sub-Reitoria de Pés-Graduacdo e Pesquisa
SR-2, UERJ.
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23. OLIVEIRA, T.R.. Revisor do 11th IEEE International Conference on Control, Automation, Robotics and Vision
(ICARCV'2010). 2010. (Revisdo Técnica de Artigos).

24. OLIVEIRA, T.R.. Revisor do IX Simpdsio Brasileiro de Automacdo Inteligente (SBAI'09). 2009. (Revisdo
Técnica de Artigos).

25. OLIVEIRA, T. R. . Revisor do 48th IEEE International Conference on Decision and Control (CDC'09). 2009.
(Revisdo Técnica de Artigos).

26. OLIVEIRA, T.R.; HSU, L. . Avaliacdo Experimental do Desempenho de Malhas de Controle em Funcdo dos
Parametros Temporais em Redes Fieldbus. 2008. (Relatdrio Técnico - Projeto Coppetec: PEE-006712).

27. OLIVEIRA, T.R.. Revisor do 47th IEEE International Conference on Decision and Control (CDC'08). 2008.
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(Revisdo Técnica de Artigos).

28. OLIVEIRA, T. R.. Revisor do 10th IEEE International Workshop on Variable Structure Systems (VSS'08). 2008.
(Revisdo Técnica de Artigos).

Bancas

Participacao em bancas de trabalhos de conclusao

Mestrado

1. BHAYA, A.; OLIVEIRA, T. R.; KASZKUREWICZ, E.. Participacdo em banca de Bernardo Cardoso de Aquino Cruz.
Control Lyapunov Function Design of Advertising in a Duopoly. 2014. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia Elétrica) -
Universidade Federal do Rio de Janeiro.

2. OLIVEIRA, T.R.; CUNHA, J.P.V.S.; PEIXOTO, A. 1.; PINO, A. V.. Participagdo em banca de William de Souza
Barbosa. Controle de um Sistema de Eletroestimulacdo Funcional. 2014. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia
Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

3. SIMOES, A. M.; PELLANDA, P. C.; GOMES, G. M. P.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Guilherme José de
Souza Santos. Sintese de Controladores Robustos de Ordem Reduzida Aplicada a Misseis. 2013. Dissertagao
(Mestrado em Engenharia Elétrica) - Instituto Militar de Engenharia.

4. Zachi, A.R.L; PEIXOTO, A. J.; OLIVEIRA, T. R.; LEITE, A. C.. Participagdo em banca de Adriana Machado Costa.
Projeto de um diferenciador ndo-linear aproximado. 2013. Dissertagao (Mestrado em Engenharia Elétrica) - Centro
Federal de Educagao Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.

5. BHAYA, A.; Basilio, J.C.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Igor Medeiros Moreira. Controle Preditivo
baseado em Modelo com Estimacgdo de DistUrbios para Plantas Monovariaveis. 2013. Dissertacdo (Mestrado em UFRJ
COPPE-PEE Programa de Engenharia Elétrica) - Universidade Federal do Rio de Janeiro.

6. HSU, L.; OLIVEIRA, T. R.; Costa, R. R.; TORRES, L. A. B.. Participagdo em banca de Nerito Oliveira Aminde.
Controle Extremal via Fungdes de Monitoragao e Realimentagdo de Saida. 2013. Dissertagao (Mestrado em
Engenharia Elétrica) - Universidade Federal do Rio de Janeiro.

7. OLIVEIRA, T.R.; CUNHA, J.P.V.S.; GOMES DA SILVA JR, Jodo Manoel; CAMPQS, M. C. M. M.; LIZARRALDE, F..
Participacdo em banca de Camila Lobo Coutinho. Controle de Sistemas Ndo-lineares com Atraso. 2012. Dissertacao
(Mestrado em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

8. OLIVEIRA, J. B.; ARAUJO, A. D.; Cunha, C. D.; OLIVEIRA, T. R.. Participagdo em banca de Leonardo Rodrigues de
Lima Teixeira. Uma Abordagem Indireta para o Controle em Modo Dual Adaptativo Robusto. 2011. Dissertacdo
(Mestrado em Engenharia Elétrica) - Universidade Federal do Rio Grande do Norte.

9. Zachi, A.R. L.; PEIXOTO, A. J.; Pedroza, L.C.C.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Samantha Mendonca
de Souza. Controle de Manipuladores com Parametros Incertos utilizando Servovisdao no Espaco das Juntas. 2011.
Dissertacao (Mestrado em Engenharia Elétrica) - Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.

10. Zachi, A.R.L.; PEIXOTO, A. J.; Pedroza, L.C.C.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Luciano de Oliveira
Aratjo. Controle de Rob6 com Camera Mdvel utilizando Servovisdo Adaptativa. 2011. Dissertacdo (Mestrado em
Engenharia Elétrica) - Centro Federal de Educagdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.

11. PEIXOTO, A. ].; Zachi, A. R. L.; GIRALDI, M. T. M. R.; Diene, O.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de
Guilherme Salgado Gomes Sagaz. Controle por Busca Extremal de Amplificadores épticos Raman via Modos
Deslizantes e Fungao de Chaveamento Periddica. 2011. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia Elétrica) - Centro
Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.
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Teses de doutorado

1. OLIVEIRA, V.A.; CASTELAN NETO, E. B.; OLIVEIRA, T. R.; PALHARES, R. M.; FARIA, F. A.. Participacdo em banca
de Michele Cristina Valentino. Extensao do Principio de Invariancia para Sistemas Chaveados Continuos no Tempo.
2013. Tese (Doutorado em Engenharia Elétrica) - Universidade de Sdo Paulo.

Qualificacoes de Doutorado

1. BHAYA, A.; OLIVEIRA, T. R.; KASZKUREWICZ, E.. Participacdo em banca de Rolando Cuevas Nunez. Dynamics of
a Duopoly with Competitive Advertising Policies. 2015. Exame de qualificacdo (Doutorando em UFRJ COPPE-PEE
Programa de Engenharia Elétrica) - Universidade Federal do Rio de Janeiro.

Qualificacoes de Mestrado

1. Zachi, A.R.L.,; PEIXOTO, A. J.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Adriana Machado Costa. Projeto de
Diferenciador Robusto Aproximado Utilizando a Teoria de Controle por Modos Deslizantes Suave. 2011. Exame de
qualificacdo (Mestrando em Engenharia Elétrica) - Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.

2. PEIXOTO, A. J.; Zachi, A. R. L.; Martinez, M.A.; OLIVEIRA, T. R.; Diene, O.. Participagao em banca de Guilherme
Salgado Gomes Sagaz. Controle Robusto de Sistemas Nao-Lineares Incertos com Aplicacdo em Sistemas C)pticos.
2010. Exame de qualificacao (Mestrando em Engenharia Elétrica) - Centro Federal de Educagao Tecnoldgica Celso
Suckow da Fonseca.

3. Zachi, A.R. L.; PEIXOTO, A. J.; Pedroza, L.C.C.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Luciano de Oliveira
AraUjo. Controle Cinematico de Manipuladores com Parametros Incertos: Uma Abordagem Utilizando Servovisdo com
Camera Mdvel. 2010. Exame de qualificacdo (Mestrando em Engenharia Elétrica) - Centro Federal de Educacdo
Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.

4. Zachi, A.R. L.; PEIXOTO, A. J.; Pedroza, L.C.C.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Samantha Mendonca
de Souza. Contribuicdo ao Controle Cinematico de Manipuladores Utilizando Servovisdo com Camera Fixa. 2010.
Exame de qualificacao (Mestrando em Engenharia Elétrica) - Centro Federal de Educacao Tecnoldgica Celso Suckow
da Fonseca.

Trabalhos de conclusao de curso de graduagao

1. OLIVEIRA, T.R.; CUNHA, J.P.V.S.; PAZOS, F.; CAMARGO, S.. Participacdo em banca de Victor Hugo Pereira
Rodrigues.Sincronizacdo Global de Sistemas Cadticos via Realimentacao de Saida com Observadores da Norma. 2015.
Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduacao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

2. REVOREDO, T. C.; OLIVEIRA, T. R.; BELLAR, M. D.; BATTISTEL, A. G. H.. Participacdo em banca de Jodo Pedro
Gongalves Freitas e Gabriel Araujo Fraga.Controle Extremal por Funcdo de Monitoragdo Aplicado a Células a
Combustivel. 2015. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia Elétrica) - Universidade do Estado do
Rio de Janeiro.

3. OLIVEIRA, T.R.; CARVALHO, A. A.; PASTORE, D. H.. Participacdo em banca de Diogo Carvalho de Souza e
Roberto Santos da Silveira.Modelagem e Controle de Sistemas Bioldgicos: do HIV ao Diabetes. 2014. Trabalho de
Conclusdo de Curso (Graduagdo em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

4. PEIXOTO, A. J.; Costa, R. R.; GOZZI, J.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Helemberg Cubica de Souza
Janior.Modelagem, simulacdo e controle de um giroscopio. 2014. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacao) - Universidade Federal do Rio de Janeiro.

5. PEIXOTO, A. J.; SECCHI, A. R.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Arthur Fernandes dos Santos
Xaud.Modelagem, simulagdo e controle via busca extremal de pogcos operando por gas-lift. 2014. Trabalho de
Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia de Controle e Automacao) - Universidade Federal do Rio de Janeiro.

6. OLIVEIRA, T.R.; CUNHA, 1.P.V.S.; PEIXOTO, A. J.; BATTISTEL, A. G. H.. Participacdo em banca de Leandro Lima
Gomes e Lucas Pires Leal.Controle de um Quadricdptero por Servovisao. 2014. Trabalho de Conclusao de Curso
(Graduagao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.
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7. OLIVEIRA, T.R.; ALMEIDA, N. N.; CARNEIRO, T. A. A.; Zachi, A. R. L.. Participagdo em banca de Paulo Roberto
Souza da Paz.Medigao wireless da altura de ondas do mar utilizando sensor de pressao. 2013. Trabalho de Conclusao
de Curso (Graduagao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

8. OLIVEIRA, T.R.; CUNHA, 1.P.V.S.; AMARAL, J. L. M.. Participacdo em banca de Rafael Vida de Castro
Rosario.Sistema para Monitoracdo de uma Embarcacdo Nao Tripulada. 2013. Trabalho de Conclusdo de Curso
(Graduagao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

9. PEIXOTO, A. J.; OLIVEIRA, T. R.; CARNEIRO, R. F.. Participacdo em banca de Elysio Mendes Nogueira.Controle
via Busca Extremal da Producdo de Petréleo em Pogos Operando com Elevagao Artificial por Injecdo de Gas. 2013.
Trabalho de Conclusao de Curso (Graduacao em Engenharia de Controle e Automacao) - Universidade Federal do Rio
de Janeiro.

10. OLIVEIRA, T.R.; REVOREDO, T. C.; Diene, O.. Participacdo em banca de Belchior Luiz da Silva.Sistema de
Controle de Emissao de Permissdo de Trabalho em Instalacdes Offshore. 2013. Trabalho de Conclusao de Curso
(Graduagao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

11. OLIVEIRA, T.R.; REVOREDO, T. C.; MONTEIRO, L. F. C.; FERRAZ, H. A.. Participacdo em banca de Juliana da
Conceigao Cabral da Silva.Controle Extremal Aplicado a Células a Combustivel. 2013. Trabalho de Conclusdo de Curso
(Graduagao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

12. MONTEIRO, L. F. C.; LOVISOLO, L.; TCHEOU, M. P.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Elton Correia
Braz.Implantacdao de um circuito de sincronismo PLL numa plataforma de simulacao hardware-in-the-loop. 2013.
Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

13. MONTEIRO, L. F. C.; GUILHERME, A.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Vinicius Machado
Trindade.Utilizacdo de conversores de poténcia em redes elétricas monofasicas para alimentacdo de cargas trifasicas
com aproveitamento de energia solar fotovoltaica. 2013. Trabalho de Conclusao de Curso (Graduacdo em Engenharia
Elétrica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

14. CUNHA, J.P.V.S.; OLIVEIRA, T. R.; PONTES, F. C.; MONTEIRO, L. F. C.. Participagdo em banca de Tauan Galvio
Coutinho.Instrumentacdo de um Sistema de Aquisigao de Dados para Embarcagao Nao Tripulada. 2013. Trabalho de
Conclusdo de Curso (Graduagdo em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

15. PEIXOTO, A. J.; OLIVEIRA, T. R.; CARNEIRO, R. F.. Participacdo em banca de Eduardo Rizzo Soares Mendes de
Albuquerque.Avaliacao de Estratégias de Controle por Busca Extremal: Teoria e Experimentos. 2013. Trabalho de
Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia de Controle e Automacao) - Universidade Federal do Rio de Janeiro.

16. LOVISOLO, L.; TCHEOU, M. P.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Jonas Cardoso da Silva.Indicador de
Queda e Pedémetro com Monitoramento em Computador Pessoal. 2013. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduacgao
em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

17. OLIVEIRA, T.R.; CUNHA, J.P.V.S.; REVOREDO, T. C.; NUNES, E. V. L.. Participacao em banca de José Wilton
Oliveira de Arruda.Controle Automatico de Rumo de uma Embarcacdo de Superficie Nao Tripulada. 2012. Trabalho de
Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

18. LOVISOLO, L.; TCHEQU, M. P.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Arlindo Gomes
Dias.Eletrocardidgrafo Portatil de Baixo Custo. 2012. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduacdo em Engenharia
Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

19. NEDIAH, N.; Mourelle, L. M.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Rafael Mathias de
Mendonga.Modelagem, simulagao e implementagao de um enxame de robds com organizagao de fila utilizando
comunicagao infravermelha. 2011. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagdo em Engenharia Eletronica) -
Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

20. OLIVEIRA, T.R.; MONTEIRO, L. F. C.; BELLAR, M. D.; PEIXOTO, A. J.. Participacdo em banca de Nerito Oliveira
Aminde.Otimizacao em Tempo Real Aplicada a Sistemas Fotovoltaicos. 2011. Trabalho de Conclusdo de Curso
(Graduacao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

21. PONTES, F. C.; BARROS, F. A. R.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Fabio Pereira da Silva.Projeto de
Fontes Chaveadas UPS para Aplicacdes Automotivas. 2011. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagao em
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Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

22. NUNES, E. V. L.; GOZZ1, J.; PEIXOTO, A. J.; OLIVEIRA, T. R.. Participagdo em banca de Humberto Carvalho
Thiengo.Técnicas de Controle por Modos Deslizantes de Ordem Superior Aplicadas a um Motor de Corrente Continua.
2011. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia de Controle e Automagao) - Universidade Federal
do Rio de Janeiro.

23. Basilio, J.C.; Molina, L.; OLIVEIRA, T. R.; LIZARRALDE, F.. Participacdo em banca de Daniel Vaz Campos.Desvio
de Obstaculos em Trajetdrias de Robos Méveis com Arquitetura de Navegacao Reativa Utilizando Autdmatos. 2010.
Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduacao em Engenharia de Controle e Automacao) - Universidade Federal do Rio
de Janeiro.

24. PEIXOTO, A. J.; Gouvea, J. A.; Zachi, A. R. L.; Gesualdi, A. R.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de
Matheus Lopes Pereira e Felipe Augusto Ramos Borges.Projeto e Construcdo de um Protdtipo para Controle de
Formacdo de Robds Mdveis. 2010. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagdo em Engenharia de Controle e
Automacdo) - Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca.

25. PEIXOTO, A. 1.; Gouvea, J. A.; Zachi, A. R. L.; Gesualdi, A. R.; OLIVEIRA, T. R.. Participacdo em banca de Alex
Tercete Matos.Reconhecimento e rastreamento de rob6s méveis através de visdo computacional. 2010. Trabalho de
Conclusdo de Curso (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagao) - Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica
Celso Suckow da Fonseca.

26. Neto, L.C.S.; OLIVEIRA, T. R.; Mello, R.S.. Participacdo em banca de Jones Arraes de Almeida Junior e Rodrigo
Villela de Castro.Central de distribuicdo do sinal SBTVD para TV's Analdgicas. 2009. Trabalho de Conclusdo de Curso
(Graduacao em Engenharia Eletrénica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

Participacao em bancas de comissoes julgadoras

Concurso publico

1. OLIVEIRA, T.R.; REVOREDO, T. C.; CARVALHO, A. A.. Concurso para Professor Substituto na Area de Modelos
Matematicos, Departamento de Engenharia Eletronica e Telecomunicacdes, Faculdade de Engenharia. 2013.
Universidade do Estado do Rio de Janeiro.

Eventos

Participacao em eventos, congressos, exposigoes e feiras

1. 19th World Congress of the International Federation of Automatic Control (IFAC). Global Output Feedback
Sliding Mode Control of Nonlinear Systems with Multiple Time Delays. 2014. (Congresso).

2. XVI Congreso Latinoamericano de Control Automatico (CLCA). Sliding Mode Tracking Control for Functional
Electrical Stimulation. 2014. (Congresso).

3. 53rd IEEE Conference on Decision and Control (CDC 2014). Monitoring Function Based Extremum Seeking Control
for Uncertain Relative Degrees with Light Source Seeking Experiments. 2014. (Congresso).

4. 53rd IEEE Conference on Decision and Control (CDC 2014). Co-Chair of the Session. 2014. (Congresso).
5. 26th Southern California Control Workshop. 2014. (Congresso).

6. IEEE 13th International Workshop on Variable Structure Systems. Extremum Seeking Control via Monitoring
Function and Time-Scaling for Plants of Arbitrary Relative Degree. 2014. (Congresso).
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7. 19th World Congress of the International Federation of Automatic Control (IFAC). Global Output-Feedback
Extremum Seeking Control for Nonlinear Systems with Arbitrary Relative Degree. 2014. (Congresso).

8. [IEEE 13th International Workshop on Variable Structure Systems. Chairman of the Session "High Order Sliding
Mode Control". 2014. (Congresso).

9. XI Conferéncia Brasileira de Dinamica, Controle e Aplicagbes (DINCON). Estabilizacdo Global do Sistema Cadtico
de Lorenz Através do Controle por Modos Deslizantes via Observadores da Norma. 2013. (Congresso).

10. 52nd IEEE Conference on Decision and Control (CDC). Global Output-Feedback Extremum Seeking Control Via
Monitoring Functions. 2013. (Congresso).

11. XLI Congresso Brasileiro de Educacdo em Engenharia (COBENGE). A robdtica como instrumento de estimulo a
Engenharia através da interacdo entre a Universidade e o Ensino Médio. 2013. (Congresso).

12. XI Simpodsio Brasileiro de Automagao Inteligente (SBAI).Controle Extremal via Funcdo de Monitoracdo Aplicado
ao Problema de Busca de Fonte. 2013. (Simp6sio).

13. IEEE 12th International Workshop on Variable Structure Systems. Binary Robust Adaptive Control for Global
Tracking of Uncertain Systems with Unknown High-Frequency-Gain Sign. 2012. (Congresso).

14. XIX Congresso Brasileiro de Automatica. Controle por Modos Deslizantes para Sistemas com Atraso na Saida.
2012. (Congresso).

15. XIX Congresso Brasileiro de Automatica. Controle Adaptativo Binario para Rastreamento Global de Sistemas
Incertos com Direcdo de Controle Desconhecida. 2012. (Congresso).

16. 18th World Congress of the International Federation of Automatic Control (IFAC). Global Exact Tracking for
Uncertain Multivariable Systems with Non-uniform Relative Degree by Switching Adaptation. 2011. (Congresso).

17. X Simposio Brasileiro de Automacao Inteligente (SBAI).Controle por Busca Extremal de Amplificadores Opticos
Raman via Modos Deslizantes e Funcdo de Chaveamento Periddica. 2011. (Simpdsio).

18. IEEE 29th American Control Conference. 2010 American Control Conference - ACC2010 (Chairman of the
Session "Sliding Mode Control"). 2010. (Congresso).

19. IEEE 11th International Workshop on Variable Structure Systems. Solving the Unknown Control Direction
Problem for Strongly Nonlinear Systems by means of Periodic Switching Function and Norm Observers. 2010.
(Congresso).

20. XVIII Congresso Brasileiro de Automatica. Controle por Modos Deslizantes Baseado num Estimador Hibrido para
Rastreamento Global e Exato de Sistemas Multivariaveis Incertos. 2010. (Congresso).

21. XVIII Congresso Brasileiro de Automatica. Controle por Realimentagdo de Saida e Modos Deslizantes via Fungdo
de Chaveamento Periédica Aplicado ao Problema de Busca Extremal. 2010. (Congresso).

22. XVII Congresso Brasileiro de Automatica. Peaking Free High Gain Observer Based Sliding Mode Control for
Uncertain Systems with Strong Nonlinearities. 2008. (Congresso).

23. IEEE 10th International Workshop on Variable Structure Systems. Output-Feedback Sliding Mode Control of
Uncertain Systems with Unknown Control Direction: a Periodic Switching Function Approach. 2008. (Congresso).

24. IEEE 26th American Control Conference. Sliding Mode Output Tracking of Uncertain Nonlinear Systems with
Unknown Control Direction. 2007. (Congresso).

25. XVI Congresso Brasileiro de Automatica. Controle por Modos Deslizantes de Sistemas Incertos com Grau
Relativo Arbitrario e Diregao de Controle Desconhecida. 2006. (Congresso).
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Organizacao de eventos, congressos, exposicoes e feiras

1. OLIVEIRA, T.R.. Chair of the session "Input Delays and Uncertain Delays" of the 12th IFAC Workshop on Time
Delay Systems (TDS). 2015. (Congresso).

2. OLIVEIRA, T.R. . Co-chair of the session "Adaptive Control IV" of the 54th Conference on Decision and Control
(CDC). 2015. (Congresso).

3. OLIVEIRA, T.R.. Chair of the session "High order sliding mode control" of the 13th International Workshop on
Variable Structure Systems (VSS). 2014. (Congresso).

4. OLIVEIRA, T.R.. Co-chair of the session "Extremum Seeking II" of the 53rd IEEE Conference on Decision and
Control (CDC). 2014. (Congresso).

5. Oliveira, Tiago Roux . Palestra sobre "Controle de Freios Automotivos Utilizando Extremum Seeking" no 1°
Simposio de Engenharia, Automacdo e Acessibilidade (SEAA). 2013. (Congresso).

6. OLIVEIRA, T.R.. Chair da sessdo técnica "Controle Ndo-Linear, de Caos e Aplicacdes" do XI Simposio Brasileiro
de Automacao Inteligente (SBAI). 2013. (Congresso).

7. OLIVEIRA, T.R.. Chair da sessdo "Teoria de Controle e Aplicagbes" do XIX Congresso Brasileiro de Automatica
(CBA). 2012. (Congresso).

8. OLIVEIRA, T.R.. Chair of the session "Sliding Mode Control" of the 2010 American Control Conference (ACC).
2010. (Congresso).

Orientacoes
Orientagoes e supervisoes em andamento

Dissertacao de mestrado

1. Tamara Silva Passos Fernandes. Power Optimization and Control for Solar Energy Conversion Applications using
Extremum Seeking. Inicio: 2015. Dissertagao (Mestrado em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de
Janeiro, Coordenacdo de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel Superior. (Orientador).

2. George Carneiro dos Santos. Predictor Feedback for Extremum Seeking with Unknown Delays. Inicio: 2015.
Dissertacdo (Mestrado em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Coordenacdo de
Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel Superior. (Orientador).

3. Alexandre Barros de Vasconcellos. Multivariable Extremum Seeking Control. Inicio: 2014. Dissertacdo (Mestrado
em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Coordenacao de Aperfeicoamento de Pessoal
de Nivel Superior. (Orientador).

4. Tonara Oliveira Marques. Controle de Sistemas Incertos com Atraso na Saida. Inicio: 2014. Dissertacdo (Mestrado
em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro. (Orientador).

Trabalho de conclusao de curso de graduacao

1. Egisto Tavares Canhanga Catema. Controle de Mddulos Solares Fotovoltaicos para Estacdes Radio Base em
Telecomunicagoes. Inicio: 2015. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagdo em Engenharia Elétrica) - Universidade
do Estado do Rio de Janeiro. (Orientador).

2. Manuchi Martins Dansa. Controle de Sistemas com Grau Relativo Incerto aplicado a Regulagdo de Glicose em
Pacientes Diabéticos. Inicio: 2015. Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduagao em Engenharia Eletrénica) -
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Universidade do Estado do Rio de Janeiro. (Orientador).

3. Vinicius Pinho de Brito. Sistema de Posicionamento Dindmico de Embarcaces Nao Tripuladas. Inicio: 2013.
Trabalho de Conclusdo de Curso (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.
(Orientador).

Iniciacao cientifica

1. Jonathan Germano Fontana. Estimacdo e Controle em Sistemas Nao-Lineares. Inicio: 2015. Iniciagdo cientifica
(Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnolégico. (Orientador).

2. Manuchi Martins Dansa. Modelagem, Identificacdo e Controle de Sistemas Bioldgicos. Inicio: 2015. Iniciacdo
cientifica (Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. (Orientador).

3. Victor Hugo Pereira Rodrigues. Controle Extremal e suas Aplicagdes. Inicio: 2015. Iniciagdo cientifica (Graduando
em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Conselho Nacional de Desenvolvimento
Cientifico e Tecnoldgico. (Orientador).

4. Egisto Tavares Canhanga Catema. Controle Extremal Aplicado a um Sistema de Energia Solar Fotovoltaico. Inicio:
2015. Iniciacao cientifica (Graduando em Engenharia Elétrica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Conselho
Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. (Orientador).

Orientacgoes e supervisoes concluidas

Dissertacao de mestrado

1. Wwilliam de Souza Barbosa. Controle de um Sistema de Eletroestimulacdo Funcional. 2014. Dissertacdo (Mestrado
em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, . Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

2. Nerito Oliveira Aminde. Controle Extremal via Fungdes de Monitoracdo e Realimentagdo de Saida. 2013.
Dissertagdo (Mestrado em Engenharia Elétrica) - Universidade Federal do Rio de Janeiro, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

3. Camila Lobo Coutinho. Controle de Sistemas Nao-lineares com Atraso. 2012. Dissertacdo (Mestrado em
Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, . Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

Trabalho de conclusao de curso de graduacao

1. Victor Hugo Pereira Rodrigues. Sincronizacado Global de Sistemas Cadticos via Realimentagdo de Saida com
Observadores da Norma. 2015. Trabalho de Conclusao de Curso. (Graduagao em Engenharia Eletronica) -
Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

2. Jodo Pedro Gongalves Freitas e Gabriel Aratjo Fraga. Controle Extremal por Fungdo de Monitoragéo Aplicado a
Células a Combustivel. 2015. Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduagcdo em Engenharia Elétrica) - Universidade do
Estado do Rio de Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

3. Diogo Carvalho de Souza e Roberto Santos da Silveira. Modelagem e Controle de Sistemas Bioldgicos: do HIV ao
Diabetes. 2014. Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do
Rio de Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

4. Leandro Lima Gomes e Lucas Pires Leal. Controle de um Quadricéptero por Servovisdo. 2014. Trabalho de
Conclusdo de Curso. (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador:
Tiago Roux de Oliveira.

5. Juliana da Conceigdo Cabral da Silva. Controle Extremal Aplicado a Células a Combustivel. 2013. Trabalho de
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Conclusdo de Curso. (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador:
Tiago Roux de Oliveira.

6. Tauan Galvao Coutinho. Instrumentacdo de um Sistema de Aquisicdo de Dados para Embarcacdo Nao Tripulada.
2013. Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduagao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de
Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

7. Paulo Roberto Souza da Paz. Medicdo wireless da altura de ondas do mar utilizando sensor de pressao. 2013.
Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.
Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

8. Belchior Luiz da Silva. Sistema de Controle de Emissao de Permissao de Trabalho em InstalagGes Offshore. 2013.
Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro.
Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

9. Rafael Vida de Castro Rosario. Sistema para Monitoragdo de uma Embarcagdo Nao Tripulada. 2013. Trabalho de
Conclusdo de Curso. (Graduacdao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador:
Tiago Roux de Oliveira.

10. Leonardo Lopes da Mota. Estudo sobre a modelagem e o controle de turbinas a gas para geracdo de energia.
2012. Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduagao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de
Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

11. José Wilton Oliveira de Arruda. Controle Automatico de Rumo de uma Embarcagao de Superficie Ndo Tripulada.
2012. Trabalho de Conclusdo de Curso. (Graduagao em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de
Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

12. Nerito Oliveira Aminde. Otimizagao em Tempo Real Aplicada a Sistemas Fotovoltaicos. 2011. Trabalho de
Conclusdo de Curso. (Graduacdo em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador:
Tiago Roux de Oliveira.

Iniciacao cientifica

1. Victor Hugo Pereira Rodrigues. Comunicagdo Cadtica através do Controle Equivalente e Realimentagdo de Saida.
2015. Iniciacdo Cientifica. (Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro,
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

2. Egisto Tavares Canhanga Catema. Controle Extremal Aplicado a um Sistema de Energia Solar Fotovoltaico. 2015.
Iniciagdo Cientifica. (Graduando em Engenharia Elétrica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Conselho
Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

3. Manuchi Martins Dansa. Controlador Bihormonal por Modos Deslizantes de Ordem Superior Aplicado a Regulacdo

de Glicose em Pacientes Diabéticos. 2015. Iniciacdo Cientifica. (Graduando em Engenharia Eletrdnica) - Universidade

do Estado do Rio de Janeiro, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux
de Oliveira.

4. Egisto Tavares Canhanga Catema. Sistema Virtual de Energia Solar Fotovoltaica para Testes de Estratégias de
Controle. 2014. Iniciacdo Cientifica. (Graduando em Engenharia Elétrica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro,
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

5. Victor Hugo Pereira Rodrigues. Controle por modos deslizantes via realimentacao de saida para sistemas hiper-
cadticos de classe ISS. 2014. Iniciacdo Cientifica. (Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do
Rio de Janeiro, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

6. Manuchi Martins Dansa. Controle do diabetes: Um novo campo de aplicagao para sistemas de grau relativo
incerto. 2014. Iniciacdo Cientifica. (Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro,
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

7. Diogo Carvalho de Souza. Modelagem e Controle do Sistema Glicose-Insulina. 2013. Iniciagao Cientifica.
(Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Universidade do Estado do Rio de
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Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

8. Victor Hugo Pereira Rodrigues. Sincronizagao do Caos aplicada a Comunicagao Segura. 2013. Iniciacdo Cientifica.
(Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador: Tiago Roux de
Oliveira.

9. Henrique Fontenelle Teixeira. Descobrindo a Engenharia e suas aplicacGes através da robodtica. 2013. Iniciacdo
Cientifica. (Graduando em Ensino Médio - IC Junior) - Instituto de Aplicacdo Fernando Rodrigues da Silveira (CAp-
UERJ), Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

10. Clara Dantas Ramos. Descobrindo a Engenharia e suas aplicacdes através da roboética. 2013. Iniciacdo
Cientifica. (Graduando em Ensino Médio - IC Junior) - Instituto de Aplicagdo Fernando Rodrigues da Silveira (CAp-
UERJ), Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

11. Danielle Rocha Macedo da Silva. Descobrindo a Engenharia e suas aplicagdes através da robdtica. 2013.
Iniciacdo Cientifica. (Graduando em Ensino Médio - IC Junior) - Instituto de Aplicacdo Fernando Rodrigues da Silveira
(CAp-UERJ), Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

12. Arthur Reis de Carvalho. Descobrindo a Engenharia e suas aplicaces através da robética. 2013. Iniciacdo
Cientifica. (Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

13. Camila Luna de Carvalho. Descobrindo a Engenharia e suas aplicagbes através da robdtica. 2013. Iniciagdo
Cientifica. (Graduando em Ensino Médio - IC Junior) - Instituto de Aplicacdo Fernando Rodrigues da Silveira (CAp-
UER3J), Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

14. Diogo Carvalho de Souza. O HIV pode ser controlado?. 2012. Iniciagdo Cientifica. (Graduando em Engenharia
Eletronica) - Universidade do Estado do Rio de Janeiro, Universidade do Estado do Rio de Janeiro. Orientador: Tiago
Roux de Oliveira.

15. Victor Hugo Pereira Rodrigues. Trazendo Ordem ao Caos: uma abordagem utilizando a teoria de controle por
modos deslizantes. 2012. Iniciacao Cientifica. (Graduando em Engenharia Eletronica) - Universidade do Estado do Rio
de Janeiro. Orientador: Tiago Roux de Oliveira.

Inovacgao
Projetos de pesquisa

Projeto de desenvolvimento tecnolégico

Educacao e Popularizagago de C& T

Artigos

Artigos completos publicados em periddicos

1. BELLAR, M.D.; MONTEIRO, L. F. C. ; CUNHA, J.P.V.S. ; OLIVEIRA, T. R. . Sistemas eletronicos de energia
renovavel: desafios e solugdes para uma vida sustentavel. Advir (ASDUERJ), v. 31, p. 77-89, 2013.
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Apresentacoes de Trabalho

1. Oliveira, Tiago Roux . Palestra sobre Controle de Freios Automotivos Utilizando Extremum Seeking. 2013.
(Apresentagao de Trabalho/Simpdsio).

2. REVOREDO, T.C.; PORTO, M. B. ; OLIVEIRA, T. R. . A robdtica como instrumento de estimulo a Engenharia
através da interagao entre a Universidade e o Ensino Médio. 2013. (Apresentacdo de Trabalho/Congresso).

3. Oliveira, Tiago Roux . A Robdtica como Instrumento de Estimulo a Engenharia, Ciclo de Palestras do Programa
Jovem Cientista do Nosso Estado (JCNE/FAPERJ), Coordenacao de Telecomunicages (COTEL/CEFET-RJ), Rio de
Janeiro. 2015. (Apresentagao de Trabalho/Conferéncia ou palestra).

4. Oliveira, Tiago Roux . A Robdtica como Instrumento de Estimulo a Engenharia, Ciclo de Palestras do Programa
Jovem Cientista do Nosso Estado (JCNE/FAPERJ), Instituto de Aplicacdo Fernando Rodrigues da Silveira (CAP/UERJ),
Rio de Janeiro. 2015. (Apresentacdo de Trabalho/Conferéncia ou palestra).

5. Oliveira, Tiago Roux . A Robdtica como Instrumento de Estimulo a Engenharia, Ciclo de Palestras do Programa
Jovem Cientista do Nosso Estado (JCNE/FAPERJ), Centro de Estudos Jovens e Adultos (CEJA) - Madureira/CECIER],
Rio de Janeiro. 2015. (Apresentacdo de Trabalho/Conferéncia ou palestra).

Outras informacoes relevantes

Membro de Sociedades Cientificas: 1) Membro do Institute of Electrical and Electronics
Engineers (IEEE), desde 2009. 2) Membro do IEEE Control Systems Society (CSS), desde 2009.
3) Membro da Sociedade Brasileira de Automatica (SBA), desde 2006. 4) Membro da American
Mathematical Society (AMS), desde 2012. 5) Membro da International Federation of Automatic
Control (IFAC), desde 2014. 6) Membro do IEEE Robotics and Automation Society (RAS), desde
2015.
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